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2014 verloren 5511 Menschen 
in Deutschland ihre Hand.

15 pro Tag



25 %

DIE GRÖßTE GRUPPE 
DER HANDAMPUTIERTEN 
SIND HANDWERKER. 
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an 454 Betroffenen: Pati-
enten aus der TO Münster, 
Versicherte gesetzlicher 
Unfall-und Krankenversi-
cherungen und der Versor-
gungsverwaltung, Pforz-
heim, 2006
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NACH EINER AMPUTATION KÖN-
NEN VIELE MENSCHEN IHREN 
BERUF NICHT WEITER AUSÜBEN. 
DIE MEHRHEIT WECHSELT in 
eineN büroARBEITSPLATZ. 

QUELLE:
Heintel, Wolf-Dietrich: Ak-
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Eine retrospektive Studie 
an 454 Betroffenen: Pati-
enten aus der TO Münster, 
Versicherte gesetzlicher 
Unfall-und Krankenversi-
cherungen und der Versor-
gungsverwaltung, Pforz-
heim, 2006

6× MEHR



EIGENKRAFTPROTHESEN
AKZEPTANZ NACH 
BERUFSWECHSEL
(ALLE TEILNEHMER 
HANDWERKER)

PROTHESE NICHT GENUTZT

PROTHESE GENUTZT
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BOTE, 
WÄCHTER, 
FAHRER

HAND-
WERKER

BÜRO,
PFÖRTNER

LEHRER,
AKADEMIKER

MEISTER,
INGENIEUR

11%

26%

39%

5%

19%
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shortcut
the digital prosthesis
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90% aller amputierten, können ihre phantomhand (rot) noch 
adressieren. das vorhandene gestenrepertoire wird mit 
fundamentalen computerinteraktionen zu einem 
fluiden interface kombiniert.

SCROLL UP 
AND DOWN

MOVE

QUITSWITCH

LEFT CLICK RIGHT CLICK DRAG AND DROP

ZOOM IN
AND OUT
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prototyping
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1
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3
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STRUKTURELLER 
AUFBAU

1. MYO-SENSOR 
2. OPTICAL-SENSOR
3. CPU
4. COMPUTER 
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